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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

© Einrichtung zum Einstellen von Schmitzringen 

© Bei einer Einrichtung zum Einstellen von Schmitzrin- 
gen, wird eine Normalkraft zwischen zwei Schmitzringen 
in Abhangigkeit eines Momentes eines zugeordneten Mo- 
tors eingestellt. 
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Beschreibung 

Beim Anirieb von Zylindem oder Zylindergruppen mit 
separaten Servoantrieb z. B. in Satelliten (Abb. 3) konnen 
prozeBbedingt Abwicklungsunterschiede zwischen den Zy- 5 
linderpaarungen auftreten. (Abb. 1-3, Pos. 1, 2). Diese Zy- 
linderpaamngen haben unterschiedliche treibende Radien 
rl; r2 (Abb. 1,2). Dadurch wird zwangslauhg, bei dem Pro- 
zeB bedingt erzwungenen phasengleichen Antrieb dcrZy Un- 
der, vom Zylinder mit dem grbBeren ireibenden Radius ein 10 
Reibmoment auf den Zylinder mit ireibenden Radius ein 
Reibmoment auf den Zylinder mit dem kleineren treibenden 
Radius iibertragen. Diese z. T. erheblichen Leistungsfliisse 
sind unerwunscht, da sie zu Asymmetrien in der Leistungs- 
auslegung fiihren und z. B. bei einen lOer Satellit mit drei 15 
Antrieben pro Halfte (Abb. 3) der Gegendruckzylinder mit 
groBen Momenten gebremst werden muB. 

Nach dem bisherigen Stand der Technik waren die Satel- 
liten insgcsamt durch phascnstarrc Zahnradgctricbc gekop- 
pelt, so daB die Reibmomente als innere Momente nicht in 20 
Erscheinung getreten sind. Diese phasenstarren Getriebe be- 
dingen jedoch eine aufwendige Kupplungs- und Register- 
technik, die durch die Einzelantriebstechnik entfallen kann. 

Bei einem Reibgetriebe mit den prozeBbedingten treiben- 
den Radien rl und r2 (Abb. 1, 2) wird ein kompensierendes 25 
Reibgetriebe mit den Radien rsl und rs2 uberlagert. In der 
Abb. 2 isl ein Beispiel dargestellt, bei dem r2 > r 1 . Das kom- 
pensierende Reibgetriebe wird daher so ausgelegt, daB rsl > 
rs2 und unter Beriicksichtigung, das durch rl, r2 erzeugt 
wird, dem Reibmoment rsl, rs2 entspricht und diese sich 30 
wechselseitig nahezu kompensieren. 

Eine einfache und giinstige Ausformung des Kompensati- 
ons-Reibgetriebes ist die entsprechende Auslegung der 
Schmitzringe. Dabei wird der Schlupf so gewiihlt, daB die 
entstehende Relativbewegung innerhalb zulassiger Grenzen 35 
fiir die Dauerfestigkeit der Schmitzringoberflache bleibt. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zu Grunde eine Einrich- 
tung zum Einstcllen von Schmitzringen zu scharTcn. 

Bei der Ausformung eines Kompensations-Reibgetriebes 
als Schmitzringe mit unterschiedlichem Durchmesser (z. B. 40 
Schmitzring-Durchmesser am Gegendruckzylinder um 
0,05% groBer als am Gummituchzylinder) besteht die Pro- 
blematic daB die GroBc der ubcrtragenen Lcistung stark 
von der Anstellung der Schmitzringe zueinander abhangt. 

Um zu gewahrleisten, daB diejenige Leistung uber das 45 
Reibgetriebe zuruckubertragen wird, die auch im Druck- 
spalt iibertragen wird (d. h. daB die von den Einzel antrieben 
benotigtcn Lcistungcn in ctwa gleich groB sind), wird crfin- 
dungsgemaB die Anstellung der Schmitzringe zueinander 
wahrend des Laufes der Maschine automatisch eingestellt, 50 
so daB die gemessenen Motorleistungen in etwa gleich groB 
sind. 

McBgroBc hicrbci muB also nicht die Anstellung der 
Schmitzringe selbst sein, sondern es kann auch die Diffe- 
renz der momentan benotigten Leislungen der Einzelan- 55 
triebe herangezogen werden. 

Durch langeren Lauf der Maschine und auch dadurch, daB 
sich die Zylinder und die Gestelle u. U. unterschiedlich stark 
thermisch ausdehnen, kann sich die Schmitzring- Anstellung 
verandem. 60 

Diese fuhrt im Fall unterschiedlicher Schmitzring-Durch- 
messer zu einer unkontrollierten Leistungsiibertragung, so 
daB eine tjber- oder Unterkompensation zu befurchten ist. 
Daneben kommt es aber auch zu einer unkontrolliert veran- 
derten mechanischen Beanspruchung der Schmitzringe. 65 
Durch eine automatische Regelung der Schmitzring-Anstel- 
lung wUrdc auch dicsc Beanspruchung keincn unkontrollier- 
ten Schwankungen mehr unterliegen. 
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Patentanspruche 

1. Einrichtung zum Einstellen von Schmitzringen, wo- 
bei eine Normalkraft zwischen mindestens zwei zu- 
sammenwirkenden Schmitzringen veranderbar ist und 
zumindest ein Schmitzring indirekt miltels eines Mo- 
tors anlreibbar ist, dadurch gekennzeichnet, daB die 
GroBe der Normalkraft in Abhangigkeit einer aufzu- 
bringenden Txistung oder eines Momentes des zugeho- 
rigen Motors einstellbar ist. 

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Achsabstand der Rotationsachsen der 
zusammenwirkenden Schmitzringen veranderbar ist. 

3. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Durchmesser zumindest eines 
Schmitzringes veranderbar ist. 

4. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die zusammenwirkenden Schmitzringe 
von vcrschicdcncn Motorcn antrcibbar sind. 

5. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Schmitzringe auf Zylindern einer Ro- 
tationsdruckmaschine angeordnet sind. 

6. Einrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB jedem Zylinder eines Druckwerkes der 
Rotationsdruckmaschine ein eigener Antriebsmotor 
zugeordnet ist. 

7. Einrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein Zylinder als Gegendruckzylinder 
bzw. t Jbertragungszytinder und der zweite Zylinder als 
Ubertragungszylinder ausgebildet ist. 

8. Einrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Verstellung mittels Exzenterbuchse 
erfolgt. 

9. Einrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein Radius (rsl) der Schmitzringe des er- 
sten Zylinders (1) ungleich einem ganzzahligen Vielfa- 
chen eines Radius (rs2) der Schmitzringe des zweiten 
Zylinders (2) ist, d. h. rsl = Nx rs2; N = 1; 2; 3 . . . 

10. Einrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der erste Zylinder (1) und der zweite Zy- 
linder (2) keine formschliissige Antriebsverbindung 
aufweisen. 

11. Einrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Ubertragungszylinder (1) und ein 
Formzy under formschliissige Antriebsverbindung auf- 
weisen. 

12. Einrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB dieses Zylindcrpaar einen eigenen win- 
kellagegeregelten Motor aufweist. 

13. Einrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB dem ersten Zylinder (1) ein erster winkel- 
lagegeregelter Motor und dem zweiten Zylinder (2) ein 
zwciter winkcllagcgcrcgcltcr Motor zugeordnet ist. 

14. Einrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein Verhaltnis aus dem Radius (rsl) der 
Schmitzringe des ersten Zylinders (1) und dem Radius 
(rs2) der Schmitzringe des zweiten Zylinders (2) gro- 
Ber 1,01 und kleiner als 1, 1 ist, d. h. 1 ,01 < rsl/N X rs2) 
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